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Erstellung von Use Cases fur HALC

= Beschreibung des Verhaltens von Fahrer, Fahrzeug,
Umgebung und HALC System in einem Szenario

— Ausgangsituation und Vorbedingungen
— Ausldsendes Ereignis
— Ablauf

— Endsituation

= Gemeinsame Erarbeitung im Konsortium
= 106 Use Cases im Projekt definiert

= Grundlage fur technische Entwicklung
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USE CASES

Ubersicht: Cluster und Einflussfaktoren

= Aktivierung und Deaktivierung des HALC Systems

= Fahrmanover , Fahrstreifen folgen® und ,Fahrstreifen wechseln”
= Unterdriicken und Ubersteuern des HALC Systems

" Fahreraufmerksamkeit

" |nteraktion mit anderen Funktionen im Fahrzeug

= Umgebungsbedingungen: Fahrstreifenmarkierungssituation,
umgebender Verkehr, Strallengeometrie, ...

= Systemgrenzen: Geschwindigkeitsbereich, Querbeschleunigung,
Fahrerverhalten, ...

= Degradation: Sensoren, Aktuatoren, ...
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USE CASES FUR DEN FAHRSTREIFENWECHSEL

Ubersicht

Allgemeiner Ablauf

=  Fahrer initiiert automatischen Fahrstreifenwechsel durch
Betatigen des Blinkers

= HALC System pruft
— ob Manoverraum auf Zielfahrstreifen frei ist und

— ob Fahrer aufmerksam ist
= Wenn ja: HALC System fuhrt Fahrstreifenwechsel aus

= Wenn nein: HALC System informiert Fahrer, dass
Fahrstreifenwechsel nicht moglich ist
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USE CASES FUR DEN FAHRSTREIFENWECHSEL

Beispiel: Uberholen mit freiem Zielfahrstreifen

= Ausgangsituation und Vorbedingungen
— HALC System ist eingeschaltet und aktiv

— Vorderfahrzeug befindet sich vor Eigenfahrzeug und wird durch
HALC System bertcksichtigt

— Zielgeschwindigkeit hoher als Geschwindigkeit Vorderfahrzeug

= Auslosendes Ereignis: Fahrer initiiert Fahrstreifenwechsel nach links
durch Blinkerbetatigung

= Ablauf
— Fahrer beobachtet den Mandverraum auf dem Zielfahrstreifen
— Manoverraum auf dem Zielfahrstreifen ist frei

— HALC System fuhrt Fahrstreifenwechsel nach links aus

— HALC System beschleunigt Eigenfahrzeug auf Zielgeschwindigkeit

= Endsituation: Eigenfahrzeug ist auf Zielfahrstreifen mittig positioniert und befindet

sich auf Hohe des ehemaligen Vorderfahrzeugs
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